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चचा
 म� �य�?
नासा का अंत�र
यान LRO चं�मा पर चं�यान-2 के िव�म ल�डर का पता लगाने म� इसरो क� मदद करगेा।

 मुख #बदु:
लूनर �रकॉिनस�स ऑ(बटर (Lunar Reconnaissance Orbiter- LRO) नासा का एक रोबोिटक अंत�र
यान
ह ैजो वत
मान म� चं�मा क� प�र�मा करते समय ￸च/� के मा0यम से डेटा एक/ करता ह ैऔर चं�मा क� सतह का
अ0ययन करता ह।ै
यह अंत�र
यान चं�मा पर पानी और अ3य संसाधन� क� संभावना का पता लगाने म� मदद करता ह,ै साथ ही चं�मा के
भिव7य के िमशन� क� योजना बनाने म� भी मदद करता ह।ै
LRO का  ाथिमक उ:े;य चं�मा क� सतह का उ<-�रज़ॉ>यूशन (High Resolution) 3डी मान￸च/ तयैार करना
था ￭जससे चं�मा हेतु भिव7य के रोबोट और �ू (Crew) िमशन� क� सहायता क� जा सके।
LRO और लूनर �ेटर ऑ@ज़वAशन एंड स�￬सग सटेैलाइट िमशन (Lunar Crater Observation and Sensing
Satellite Missions) 18 जून, 2009 को पृDवी से छोड़ा गया और इसने 23 जून, 2009 को चं�मा क� क
ा म�
 वेश िकया।
￭सतबंर 2010 म� LRO ने अपना  ाथिमक मान￸च/ण िमशन पूरा िकया और चं�मा के चार� ओर एक िवIता�रत
िवJान िमशन (Extended Science Mission) शुK िकया। यह नासा के िवJान िमशन िनदेशालय के अंतग
त
काय
 करता ह।ै
LRO अंत�र
यान पर लगे उपकरण चं�मा के िदन-रात का तापमान, व￸ैLक भू-Iथािनक िMड (Global Geodetic
Grid), चं�मा का एN>बडो और उ< �रज़ॉ>यूशन कलर इमे￬जग (High Resolution Color Imaging) से
संब￸ंधत जानका�रयाँ उपल@ध करा रहे ह�।

भू-Iथािनक िMड (Geodetic Grid): यह GPS आधा�रत सटेैलाइट नेिवगेशन म� इIतेमाल हेतु एक मानक ह।ै इस मानक म�
समN3वत  णाली के तहत पृDवी का गुQRवाकष
ण मॉडल, संब￸ंधत चुंबक�य मॉडल का िववरण तथा Iथानीय प�रवत
न इRयािद
शािमल होते ह�।

चं�मा के Tुवीय 
े/� पर िवशेष Kप से 0यान िदया जा रहा ह ै�य�िक यहाँ पर पानी क� उपल@धता क� अ￸धक
संभावनाएँ ह�।
अनुमानतः LRO के पास अभी भी कम-से-कम छह वषV के Wलये अपने िमशन पर बने रहने हेतु पया
X ईधंन ह।ै
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Zोत: इ￸ंडयन ए�स ेस
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