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िप्रिल�स के िलये:
िलडार, वन �ेतर् की सव��ण पिरयोजना

मे�स के िलये:
LiDAR आधािरत सव��ण का मह�व

चचा� म� �यो?ं

हाल ही म� क� दर्ीय पया�वरण मतंर्ी ने एक आभासी काय�क्रम म� 10 रा�यों म� वन �ेतर्ों के िलडार (Light Detection
and Ranging- LiDAR) आधािरत सव��ण की िव�ततृ पिरयोजना िरपोट� (DPRs) जारी की।

ये 10 रा�य असम, िबहार, छ�ीसगढ़, गोवा, झारखडं, म�य प्रदेश, महारा�ट्र, मिणपरु, नगाल�ड और ितर्परुा ह�।

प्रमखु िबंद:ु

वन �ेतर् की सव��ण पिरयोजना:

इस पिरयोजना को 26 रा�यों म� कुल 261897 हे�टेयर से अिधक �ेतर् म� काया� ि�वत करने के िलये जलुाई 2020
म� कुल 18.38 करोड़ �पए की लागत के साथ वापकोस (WAPCOS) को सौपंा गया था।

WAPCOS जल शि�त मतंर्ालय के तहत एक िमनी र�न साव�जिनक �ेतर् का उपक्रम (PSU) है।
यह अपनी तरह का पहला और LiDAR तकनीक का उपयोग करने वाला एक अनठूा प्रयोग है जो वन �ेतर्ों म�
जल और चारे को बढ़ाने म� मदद करेगा िजससे मानव-पश ुसंघष� को कम िकया जा सकेगा।

LiDAR तकनीक म� 90% सटीकता पाई गई है।
रा�यों को इस पिरयोजना म� उपयोग करने के िलये प्रितपूरक वनीकरण प्रबंधन एवं योजना प्रािधकरण
(Compensatory Afforestation Management and Planning Authority- CAMPA) िनिध दी
जाएगी।

CAMPA का उ�े�य वनीकरण और पनुज�नन गितिविधयों को बढ़ावा देना है तािक गैर-वन उपयोगों हेत ु
आवंिटत वन भिूम की �ितपूित� की जा सके।
CAMPA की �थापना प्रितपूरक वनीकरण कोष (CAF) के प्रबंधन के िलये की गई थी और यह
CAMPA कोष के संर�क के �प म� काय� करता है।

https://www.drishtiias.com/hindi/printpdf/lidar-based-survey-of-forest-areas
https://www.drishtiias.com/hindi/daily-updates/daily-news-analysis/archaeologists-work-during-lockdown
https://www.drishtiias.com/hindi/daily-updates/daily-news-analysis/prelims-facts-28-11-2018
https://www.drishtiias.com/hindi/loksabha-rajyasabha-discussions/man-animal-conflict#:~:text=%E0%A4%AE%E0%A4%BE%E0%A4%A8%E0%A4%B5%20%E0%A4%8F%E0%A4%B5%E0%A4%82%20%E0%A4%B5%E0%A4%A8%E0%A5%8D%E0%A4%AF%E0%A4%9C%E0%A5%80%E0%A4%B5%E0%A5%8B%E0%A4%82%20%E0%A4%95%E0%A5%87%20%E0%A4%AC%E0%A5%80%E0%A4%9A%20%E0%A4%B8%E0%A4%82%E0%A4%98%E0%A4%B0%E0%A5%8D%E0%A4%B7%20%E0%A4%95%E0%A4%BE%20%E0%A4%AF%E0%A4%B9%E0%A5%80%20%E0%A4%AE%E0%A5%82%E0%A4%B2%20%E0%A4%95%E0%A4%BE%E0%A4%B0%E0%A4%A3,%E0%A4%95%E0%A5%80%20%E0%A4%B6%E0%A5%8D%E0%A4%B0%E0%A5%87%E0%A4%A3%E0%A5%80%20%E0%A4%AE%E0%A5%87%E0%A4%82%20%E0%A4%86%E0%A4%A4%E0%A4%BE%20%E0%A4%B9%E0%A5%88%E0%A5%A4
https://www.drishtiias.com/hindi/daily-updates/daily-news-analysis/cover-campa-funds


2/2

WAPCOS ने रा� य वन िवभागों की भागीदारी के साथ इन रा� यों म� वन � लॉक के भीतर एक बड़े टीले की पहचान
करने के साथ  िव�ततृ पिरयोजना िरपोट� तैयार करने और �थान िवशेष के भगूोल, उसकी �थलाकृित तथा वहाँ की
मदृा की िवशेषताओ ंके अन�ुप मदृा एवं जल संर�ण की उपय�ुत एवं �यावहािरक सू�म संरचनाओ ंके िनमा�ण के िलये
�थानों व संरचनाओ ंकी पहचान करने के उ�े�य से प्र�येक रा�य म� 10,000 हे�टेयर के औसत �ेतर्फल की भिूम
का चयन िकया है।

रा�यों/क� दर्-शािसत प्रदेशों ने वन �लॉक के अंदर एक बड़े टीले की पहचान इस मानदंड के साथ की है िक
चयिनत �ेतर् म� रा�य की औसत वषा� होनी चािहये।

मह�व:

मानव-पश ुसंघष� को कम करने के अलावा यह हम� उन �ेतर्ों की पहचान करने म� मदद करेगा, िज�ह� भजूल पनुभ�रण
की आव�यकता है, िजससे �थानीय समदुायों को मदद िमलेगी।
यह वषा� जल संचरण म� मदद करेगा और उसके बहाव को रोकेगा, िजससे भजूल को िरचाज� करने म� मदद िमलेगी।
WAPCOS ने िलडार तकनीक का उपयोग करके इन DPR को तैयार िकया है, िजसम� 3-डी (ितर्-आयामी)
िडिजटल एिलवेशन मॉडल (DEM), इमेजरी और पिरयोजना �ेतर्ों की परतों का उपयोग एनीकट, गेिबयन, गली
�लग, लघ ुअंतः�तर्वण टंकी, अंतः�तर्वण टंकी, खतेों की म�ड़, धसँे हुए तालाब, खतेी वाले तालाब आिद जैसी
िविभ�न प्रकार की मदृा और जल संर�ण संरचनाओ ंकी िसफािरश करने के िलये िकया जाता है।

लाइट िडटे�शन एडं र�िजंग (LiDAR)

पिरचय:

यह सदुरू संवेदन प्रौ�ोिगकी है जो दरूी के मापन के िलये ल�य पर लेज़र प्रकाश भेजता है और परावित�त प्रकाश
का िव�लेषण करता है। 
वायजुिनत प्रणाली �ारा दज� िकये गए अ�य डेटा के साथ-साथ यह संय�ुत प्रकाश �पंद पृ�वी के आकार और
इसकी सतह की िवशेषताओ ंके बारे म� सटीक, ितर्-आयामी जानकारी प्रदान करता है।
LiDAR उपकरण म� म�ुय �प से एक लेज़र, एक �कैनर और एक िवशेष �लोबल पोिजशिनंग िस�टम (Global
Positioning System- GPS) िरसीवर होता है।

�यापक �ेतर्ों म� LiDAR से डेटा प्रा�त करने के िलये हवाई जहाज़ और हेलीकॉ�टर का सबसे अिधक
उपयोग िकया जाता है।

LiDAR एक साधारण िस�ांत का पालन करता है जो पृ�वी की सतह पर िकसी व�त ुपर लेज़र लाइट डालता है
और LiDAR स्रोत पर लौटने म� लगने वाले समय की गणना करता है।

प्रकाश िजस गित से यातर्ा करता है (लगभग 186,000 मील प्रित सेकंड) उसको देखते हुए LiDAR के
मा�यम से सटीक दरूी को मापने की प्रिक्रया अिव�वसनीय �प से तेज़ प्रतीत होती है।

 
अनपु्रयोग:

िलडार का उपयोग आमतौर पर सव��ण, भगूिणत, भ-ूिव�ान, परुात�व, भगूोल, भिूव�ान, भ-ूआकृित िव�ान
(Geomorphology), भकंूप िव�ान, वािनकी, वायमुडंलीय भौितकी, लेज़र माग�दश�न, हवाई लेज़र �वाथ मैिपंग
(Airborne Laser Swath Mapping- ALSM) और लेज़र अ�टीमेट्री म� अनपु्रयोगों के साथ उ�च-
िरज़ॉ�यूशन मानिचतर् के िलये िकया जाता है।

सर्ोत- इंिडयन ए�सप्रेस
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