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संदभ�
1 अ�ैल क� सुबह भारतीय अंत�र� अनुसंधान संगठन (ISRO) के ��ेपण यान PSLV-C45 ने एिमसटै
सटेैलाइट (EMISAT) क� लॉ#$चग के साथ 'ीह�रकोटा के सतीश धवन अंत�र� क+ , से इसके साथ 28 िवदेशी ननैो उप.ह/
को तीन अलग-अलग क�ाओं म+ सफलतापूव�क 3थािपत िकया गया।

नई तकनीक का हुआ इ3तेमाल
अमे�रका के 24, 6लथुआिनया के दो और 3पेन व 83व9जरल;ड के एक-एक उप.ह को तीन अलग-अलग क�ाओं म+ 3थािपत
करने के 6लये इसरो ने नई �ौ>ोिगक� का इ3तेमाल िकया। इसके 6लये इसरो के िव?सनीय ��ेपण यान PSLV-QR के नए
�कार का इ3तेमाल िकया गया। 50 मीटर लबंा यह रॉकेट अपनी पहली उड़ान म+ ��ेपण के पहले चरण म+ चार 3टA ैप -ऑन
मोटस�  से लसै था। यह पहली बार था जब िकसी PSLV रॉकेट ने एक बार म+ तीन अलग-अलग क�ाओं म+ उप.ह/ को 3थािपत
िकया।

Cया खास है PSLV-C45 म+?
इसक� अनेक िवशेषताओं म+ से दो का उFेख करना बेहद ज़Hरी ह।ै पहला यह िक इसरो ने पहली बार ऐसे रॉकेट का इ3तेमाल
िकया ￭जसने उप.ह/ को तीन अलग-अलग क�ाओं म+ 3थािपत िकया। दसूरी �मुख िवशेषता यह िक इस रॉकेट का चौथा और
अं￸तम चरण कुछ समय के 6लये एक उप.ह के Hप म+ काय� करगेा, जो िक पहले पेलोMस (उप.ह/ आिद) को 3थािपत करने के
बाद बेकार हो जाया करता था। चौथा चरण वह ह ैजो रॉकेट के अवशेष/ म+ सुर￸�त बचता ह,ै Cय/िक पहले तीन चरण/ म+ इसका
अ￸धकांश िह3सा उड़ान के दौरान �णोदक (Propellant) खNम हो जाने के बाद वज़न कम करने के काम आ जाता ह।ै

इस रॉकेट क� अ$य िवशेषताओं म+ चार 3टA ैप-ऑन मोटस� ह;। ये 3टA ैप-ऑन ऐसे बू3टर रॉकेट ह; जो मुOय रॉकेट से बाहरी Hप से
जुड़े होते ह; और उड़ान के दौरान 3वय ंदगकर (Firing Themselves) इसे अ￸त�रP बल या ऊजा� �दान करते ह;। पहले क�
उड़ान/ म+ इसरो ने दो या छह 3टA ैप-ऑन मोटस� का उपयोग िकया ह,ै लेिकन इस बार इ3तेमाल िकये गए चार अ￸त�रP बड़े
3टA ैप-ऑन ने छह मोटर/ के बराबर शिP �दान करते हुए रॉकेट का कुल वज़न कम कर िदया।

इसरो पहले भी कर चुका है एक साथ कई उप.ह/ का ��ेपण
PSLV यानी Polar Satellite Launch Vehicle को Rुवीय उप.ह �मोचन यान कहा जाता ह।ै यह िव? के सवा�￸धक
िव?सनीय �मोचन वाहन/ म+ से एक ह।ै यह िपछले 20 वषS से भी अ￸धक समय से अपनी सेवाएं उपलTध करा रहा ह।ै इसरो ने
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फरवरी 2017 म+ PSLV C-37 पर एकल ��ेपण यान से 104 उप.ह/ को ले जाने का िव? �रकॉड� बनाया था। अब तक इन
उप.ह/ को दो अलग-अलग क�ाओं म+ 3थािपत िकया जाता रहा ह,ै लेिकन PSLV-C45 से तीन अलग-अलग क�ाओं म+
उप.ह/ को 3थािपत करने का यह पहला मामला ह।ै

कैसे  संभव हुआ?

इससे पहले �ाथिमक उप.ह को उसक� क�ा म+ ले जाया जाता था, जबिक अ$य को अलग कर िदया जाता था या अलग-अलग
��ेप वU/ (Trajectories) म+ छोड़ िदया जाता था। उप.ह/ के बीच ऊVवा�धर (Vertical) दरूी म+ बेहद कम अंतर हुआ करता
था। लेिकन PSLV-C45 ने िन￸Wत Hप से कुछ अलग िकया ह।ै इसने DRDO Xारा इ3तेमाल िकये जाने वाले िनगरानी
(�ाथिमक) उप.ह EMISAT को 748 िकमी. क� ऊँचाई पर सूय�-तु[यका6लक Rुवीय क�ा (Sun-synchronous Polar
Orbit) म+ 3थािपत िकया। इसके बाद इसने पृ]वी का एक च^र लगाया और अपनी ऊँचाई कम करके 504 िकमी. पर लाकर
28 अ$य उप.ह/ को क�ा म+ 3थािपत िकया। इसके बाद इसने िफर पृ]वी का एक और च^र लगाया तथा अपनी ऊँचाई कम
करके 485 िकमी. कर ली, जहाँ रॉकेट का चौथा चरण कुछ समय के 6लये जारी रहा। इस पूर ेअ￱भयान म+ तीन घटें से अ￸धक
समय लगा, जबिक पहले यह काम िमनट/ म+ पूरा हो जाया करता था।

पृ]वी के दो च^र लगाने के 6लये इजंन/ का चौथा चरण एक बार िफर सिUय िकया गया और ऐसा पहली बार हुआ।
इससे पहले के अ￱भयान/ म+ इजंन/ को केवल एक बार सिUय िकया जाता था (Single Shot) और अ￱भयान पूरा हो
जाता था।

इस उपल8Tध का Cया महaव है?
एक ही अ￱भयान म+ तीन अलग-अलग क�ाओं तक पहँुच बनाना िन￸Wत ही इसरो क� एक बड़ी तकनीक� उपल8Tध ह।ै इससे
इजंन के चौथे चरण के इजंन का पुन: उपयोग करने क� इसक� �मता का पता चलता ह।ै साथ ही यह भी देखा गया िक ��ेपण
यान म+ लगी माग�दश�न और नेिवगेशन �णा6लयाँ पहले के अ￱भयान/ क� तुलना म+ अ￸धक समय तक कैसे इ3तेमाल क� जा
सकती ह;। bयावहा�रक Hप म+ यह इसरो को भिवcय के रॉकेट/ को एक साथ कई उप.ह/ को ले जाने म+ मदद करगेा, चाहे उ$ह+
काफ� अलग लेिकन सटीक क�ाओं म+ रखा जाना हो। वत�मान म+ ऐसा करने के 6लये कई अ￱भयान/ क� आवdयकता पड़ती ह।ै

उप.ह क� तरह इजंन के  चौथे चरण का इ3तेमाल
रॉकेट या ��ेपण यान केवल एक वाहन (Carrier) ह।ै एक बार उप.ह को उसक� िन￸Wत क�ा म+ 3थािपत कर देने के
बाद यह bयावहा�रक Hप से बेकार हो जाता ह ैऔर अंत�र� मलबे का िह3सा बन जाता ह।ै
िपछले कुछ वषe से इसरो इस �यास म+ लगा ह ैिक रॉकेट को कुछ जीवन िदया जाए, कम-से-कम उसके अं￸तम चरण के
साथ ऐसा िकया जा सकता ह,ै जो ��ेिपत होने तक उप.ह के साथ सिUय रहता ह।ै
अं￸तम या चौथे चरण के साथ ऐसा करने का �यास इस6लये िकया गया Cय/िक रॉकेट ��ेपण के दौरान �ार￱ंभक चरण/
म+ इसका िनचला िह3सा अिनवाय� Hप से बेकार हो जाता ह।ै
लेिकन चौथे तथा अं￸तम चरण के साथ ऐसा नहf ह ैऔर इसका कुछ समय के 6लये (अ3थायी) इ3तेमाल िकया जा
सकता ह।ै पूव� म+ ये सब िकसी क�ा म+ जाकर भटकते हुए च^र लगाते रहते थे।

Cया उgेdय हा￭सल होगा?
इजंन का चौथा चरण कुछ मापन और �योग करने के 6लये तीन �कार के  उपकरण ले गया ह ैऔर इसके साथ इन उपकरण/
को ऊजा� देने के 6लये एक सौर पनैल भी लगा ह।ै इससे पृ]वी पर 83थत िनयhंण क+ ,/ के साथ संपक�  कायम करने म+ सुिवधा
होगी। इनम+ एक उपकरण ऐसा ह ै￭जसक� सहायता से जहाज़/ से आने वाले संदेश/ को पकड़ा जा सकता ह।ै दसूर े�कार के
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उपकरण का उपयोग करके शौिकया (Amateur) र￸ेडयो ऑपरटेर डेटा क� टA ैiकग और 83थ￸त क� िनगरानी कर सकते ह;।
तीसर े�कार के उपकरण क� मदद से आयनमडंल (Ionosphere) क� संरचना का अVययन िकया जा सकता ह।ै

कब तक काम करगेा?
चौथे चरण म+ िकसी उप.ह क� तरह िनधा��रत जीवन नहf होगा, यह केवल कुछ हjत/ या कुछ महीन/ तक ही सिUय रह
सकता ह।ै
ऐसा इस6लये Cय/िक यह बहुत सी ऐसी चीज़/ से लसै नहf ह ैजो िक उप.ह को बाहरी अंत�र� म+ अ￸धक समय तक
मौजूद रहने म+ स�म बनाती ह;, जसेै िक र￸ेडएशन शी[ड।
हालाँिक छोटी अव￸ध के �योग/ को करने और डेटा सं.ह का काम करने के 6लये यह बेहद उपयोगी हो सकता ह.ै..और
इसी6लये इसके साथ तीन �कार के उपकरण भेजे गए ह;।
भिवcय म+ ऐसे क�ीय मचं (Orbital Platform) का इ3तेमाल क�ाओं म+ छोटे उप.ह/ को ��ेिपत करने के 6लये
भी िकया जा सकता ह।ै

...और पढ़े

और देख+

Watch Video At:

https://youtu.be/vUn06dLVCSE
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